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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Informacje ogélne

Napedy AUMA SEVEN stuzg do automatycznego i bezpiecznego przesterowywania armatury przemystowej zgodnie z normg EN 15714-2.

Pozycja montazowa

Pozycja montazowa jest dowolna. W celu utatwienia obstugi na miejscu, np. odczytywania wskazan na wyswietlaczu zalecamy tradycyjng
pozycje montazowa, tzn. kotnierz montazowy armatury powinien znajdowac sie pod napedem.

Rozdzielny montaz napedu i sterownika jest rowniez mozliwy - pod warunkiem zastosowania specjalnego elementu adaptacyjnego (np.
dodatkowego wyposazenia S41).

Rodzaje pracy
2SA70..-
o Praca Otwdrz-Zamknij, klasa A zgodnie z normg EN 15714-2
o Praca dorywcza S2-15 min wg DIN EN 60034

2SA73..-

o Praca impulsowa/pozycjonujgca, klasa B zgodnie z normg EN 15714-2

2SA7S5..-

o Praca regulacyjna, klasa C zgodnie z normg EN 15714-2
o Praca przerywana S4/S5 minimum 25% ED dla 1200 c/h wg DIN EN 60034

1200 cykli na godzine jest zapewnione w pracy S4 (bez elektr. hamowania) oraz S5 (z elektr. hamowaniem) z przynajmniej 25% wzglednym czasem
dziatania.

Napedy moga by¢ eksploatowane przy wszystkich kombinacjach momentu obrotowego i predkosci obrotowej w temperaturze od -20°C do +70°C.

Poziom hatasu
Poziom hatasu wytwarzany przez napedy ustawcze (poziom hatasu mierzony w odlegtosci 1 m od zrédta) wynosi < 70 dB (A).

Powloka lakiernicza i ochrona antykorozyjna

Wszystkie $ruby zewnetrzne wykonane sa bez wyjgtku ze stali nierdzewnej. Obudowa napedu wykonana jest ze stopu aluminium odpornego
na korozje w normalnych warunkach $rodowiskowych. Napedy wieloobrotowe 2SA7 mozna wiec uzywac¢ réwniez bez powtoki lakierniczej,
standardowo jednak zabezpiecza sie je jednowarstwowym lakierem 2K-PUR (dwusktadnikowa jednowarstwowa powitoka poliuretanowa).
Jednowarstwowa powloka jest odporna na dziatanie promieni UV i jest usuwalna. Wykonanie z minimalng gruboscig warstwy 80 um w stanie
suchym, o odcieniu podobnym do RAL 7037 (srebrnoszary). Dostepne sg réwniez inne kolory RAL (na zamdwienie specjalne Y35 wraz z
informacjg o kolorze RAL).

Jednowarstwowg powtoke lakierniczag mozna kry¢ po zmatowieniu i wyczyszczeniu powierzchni wszystkimi popularnymi materiatami
lakierniczymi, m.in. lakierami epoksydowymi, nitrolakierami itp.

Ochrona przed korozjg z zewnatrz jest okreslona w kategoriach korozyjnosci zgodnie z EN15714-2 (EN ISO 12944-2):

Bardzo mocna ochrona przed korozjg,
kategoria korozyjnosci C5
o dlugim okresie ochrony
>> powtoka lakiernicza lepsza od konwencjonalne;j,
grubos¢ warstwy 300 pm <<

Wersja standardowa:

Wersja wykonania Kategoria korozyjnosci C5

Instalacja / warunki - Obszary przemystowe o duzej wilgotnosci oraz - Obszary przybrzezne o duzym zasoleniu
Srodowiskowe agresywnej atmosferze - Obszary przemystowe o duzej wilgotnosci oraz
- Obszary o niemal statej kondensacji oraz agresywnej atmosferze

z duzym zanieczyszczeniem - Obszary o niemal statej kondensacji oraz

z duzym zanieczyszczeniem

Zam©Owienie specjalne L38
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Smarowanie

Przektadnie wypetnione sa olejem przektadniowym i praktycznie nie wymagajg konserwacji. Okresy konserwacyjne po uruchomieniu zgodnie z
zaleceniami w instrukcji obstugi. tozyska przytgcza formy A sg smarowane smarem.

Stopien ochrony

Napedy spetniajg standardowo wymagania IP68 (DIN EN 60529).

Sa one w peni ekranowane (napigcie elektryczne i czesci ruchome), sg zabezpieczone przed wnikaniem ciat obcych (pytu) oraz przed
szkodliwymi ilosciami wody w warunkach statego zanurzenia do wysokosci stupa wody 3m przez okres maksymalnie 72 godziny. Podczas
zanurzenia dozwolonych jest do 10 operacji (cykli przetaczajgcych).

IP68-8, ciagte zanurzenie do maksymalnej wysokosci stupa wody 8m na zyczenie!

Odpornos¢ na drgania
Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7 posiadajg certyfikaty wytrzymato$ciowe na:

Wartos¢ Zakres Predkos¢ Czas trwania préb
przyspieszenia czestotliwosci

Germanischer Lloyd 0,7 ¢ 5—200 Hz dla czestotliwosci rezonansowych | min. 1,5 h / w 3 kierunkach

EN 60068-2-6 2 9 5-500 Hz 1 oktawa/ min. 20 ruchéw (10 cykli) / w 3 kierunkach
Standard dla 2SA7.1 do 2SA7.4

Obcigzenia wg EN 60068-2-6 do 2 g dla typdw 2SA7.5 i 2SA7.6 na zyczenie.
Obcigzenia wg EN 60068-2-6 do 5 g dla wersji z montazem rozdzielnym sterownika i napedu na specjalne zamoéwienie.
Napedy wieloobrotowe mogg by¢ obcigzone stale przez wibracje maszynowe w zakresie czestotliwosci 5 — 200 Hz do wartosci 0,5 g.

Temperatury otoczenia
Dla zakresu temperaturowego od -20°C do +70°C nie ma zadnych ograniczen funkcyjnych. Nizsze lub wyzsze temperatury na zamoéwienie!

Wysokosé ustawienia nad poziomem morza

Napedy sg zaprojektowane na wysokos$¢ ustawienia do 2000 m nad poziomem morza.
Poniewaz wraz ze wzrostem wysokosci ustawienia zmniejsza sie izolacyjnos$¢ powietrza, nalezy uwzgledni¢ w przypadku wysokos$ci ustawienia
powyzej 2000 m redukcje warto$ci znamionowej (obnizenie) dla dopuszczalnego maksymalnego napiecia roboczego.

s . . Redukcja wartosci znamionowej napiecia
Wysokos¢ Wspotczynnik | Dopuszczalne v act (napiede znamionowe 530 V AC = 460 V AC + 15 %)
ustawienia redukcji napiecie robocze °
n.p.m. [m] [V AC] g 530

S 1
2000 1 460 + 15 % (530 +0 %) 460

)
3000 0,88 405+15% (465 +0%) S 490

c 380+
4000 0,77 355+15% (410+0%) 2

©

8

B

3

)

[a)

! I I »

1
T T T »
2000 3000 4000 [m]
Wysokos$¢ ustawienia n.p.m.

Napedy ustawcze AUMA SEVEN mozna bezpiecznie eksploatowaé, przestrzegajgc ograniczonej dopuszczalnej tolerancji napigcia — poza tym
bez innych ograniczen — na wysokosciach ustawienia do 4000 m z napieciem 3~ 400 V AC (-15 %/+0 %).
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Dane mechaniczne

« Praca Otwoérz-Zamknij

1234567 -
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. Praca impulsowal/pozycjonujaca 2SA73
Moment wylaczenia
Nastawialny Moment wytaczenia My, [Nm]
Typowy moment dziatania > 50 % Muyi. maks Ciezar
= [ka]
19
20
34
38
69
69
600 — 2000 136
| 1200 - 4000 136

Nastawialne wartosci momentu obrotowego - poziomy wartosci co 10 %, 30 — 100 % Mwyt. maks.

0 ~N o U A WN

'y

o g A WN PO

Sita dla pracy recznej 2
>> wersja samohamowna (i = 40) <<
Wielkos¢ pokretia/
@ kola recznego dla Muy, maks.
60 mm SN
63 N
87N
90 mm
174 N
125N
250 N
@ 250 mm 132 N
263 N

Praca reczna

>> Przetgczenie wytgcznie przy niepracujgcym
napedzie! <<

Przetgczenie nastepuje po wcisnieciu pokretta lub

kota recznego, co powoduje réwniez automatyczne

zatrzymanie pracy silnika. Ponowne zatgczenie

nastepuje automatycznie po puszczeniu elementu.

Kierunek obrotu: obrét w prawo kota recznego

skutkuje obrotem w prawo na wale napedowym

(Wyijatek: 2SA707.- i 2SA708.- odpowiednio
2SA737.-1 2SA738.-).

Samohamowno$¢: Koto reczne w trybie recznym
dziata bezposrednio na wat silnika, tak ze w
przypadku napedéw samohamownych funkcja ta
pozostaje aktywna.

Wymiary kotnierzy
oraz przytaczy
patrz strona 8

(=,

O 01T WIN

2SA731 -.E, 2SA732.-.E, 2SA736.-.C, 2SA736.-.D, 2SA738.-.Ai 2SA738.-.B

Zakres wylaczenia || Ustawiony moment wytgczenia dla ... % z Muyt. maks. [Nm]
Standardowe
ustawienie [Nm] 30% | 40% | 50% | 60% | 70% | 80% | 90 % | 100 %
30% Myt maks. 9 -30 9 12 15 18 21 24 27 30
18 - 60 18 24 30 36 42 48 54 60
37 -12593) 37 50 62 75 87 100 112 125
75 -250 75 100 125 150 175 200 225 250
150 - 500 150 200 250 300 350 400 450 500
300 - 1000 300 400 500 600 700 800 900 | 1000
600 - 2000 600 800 | 1000, 1200| 1400| 1600| 1800 | 2000
1200 - 4000 1200 | 1600 | 2000 | 2400 | 2800 | 3200| 3600 4000
Dopuszczalna tolerancja: + 10 % Z Myyi. maks.
Rozmiar kotnierza
Rozmiar kotnierza Srednica
DIN ISO| - DIN trzpienia [mm]
5210 3210 dla zakreséw momentu obrotowego [Nm]
FO7 - 9-30 18-40
F10 GO 9-30 18-60 | 37-125 | 75-125 Wymiary dla
przytacza A (d6),
F12 - 37-125 | 75-250 prayiacza B (d5)
F14 G1/2 18-60 | 37-125 | 75-250 | 150-500 | 300-500 i
przytagcza C (d11)
F16 G3 150-500 |300-1000]600-1000
F25 G4 300-1000600-2000{1200-2000] patrz strona 8
F30 G5 1200-4000)
Forma przytacza
Przylacze
typ DIN 4)
A ISO 5210 przytacze z tulejg gwintowang
103 5) + gwint trapezowy Kod zaméwieniaz ,-Z“ +Y18
B1 1SO 5210 tulejg pod watek z wpustem
C 3338 ze sprzegtem kiowym
B3 1SO 5210 tulejg pod watek z wpustem
B2 /B4 6)1SO 5210 tulejg pod watek z wpustem Kod zaméwienia z H2Y
1) Wyjatek: 35 % przy ustawieniu na najwyzszg predkosc¢ obrotowg dla typéw 2SA701 -.E, 2SA702.-.E, 2SA706.-.C, 2SA706.-.D, 2SA708.-.A i 2SA708.-.B odpowiednio
25 % przy 2SA706.-.D, 2SA736.-.D, 2SA708.-.B i 2SA738.-.B, przy oddzielnym montazu rozdzielnym >10 m.
2) Napedy ustawcze niesamohamowne (patrz rubryka ,predkos¢ obrotowa napedu*) wymagaijg wiekszej sity recznej o 30 %.

3)
4)
5)

6)

Zakres momentu wytgczajgcego zredukowany do 37 — 112 Nm przy napieciu przytgczowym 1
Specjalne wykonanie i formy przytgcza wg DN 3210 na zamdwienie!

10 -115V.

Gwint trapezowy LH zgodnie z DIN 103, cze$¢ 2, $rednica znamionowa gwintu seria 1, skok wediug preferowanego szeregu.

Gwint trapezowy musi by¢ wyraznie okreslony, np. TR 16 x 4 LH DIN 103!
Wymiar specjalny musi by¢ wyraznie okreslony, np. g 26 z wpustem A8x7 DIN 6885!

Strona 4
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

1234567 - 89101112

2sa7o [ |-

2sa73] [ |-

Predkos¢ obrotowa napedu

Predkosé obrotowa napedu [*/pin]
Zakres predkosci ) Standardowe
obroF;o?Nej dla zakreséw momentu obrotowego [Nm] I:I brak samohamownosci ustawienie
1,25-10 | 1200-4000 35 A
25 -20 | 600-2000 |1200-4000 7 B
5 -200 [ 930 1860 37112 |
5 .28 [6002000 |
5 -40 9-30 1860 37-125 75-250 150-500 300-1000] 14 C
10 -40D 930  18-60 |
10 -80 9-30 1860 37-125 75-250 150-500 [300-1000] 28 D
20 -561
20 -80d
20 -112 [ 150500 |
20 -160 | 1860 37-125 75-250 | 56 E

ECOTRON: Regulacja wyjsciowej predkosci obrotowej w wybranym zakresie, w 7 stopniach

— Zakres predkosci Regulacja w 7 stopniach;
Ustawienie obrotowej wspotczynnik stopniowania 1,4 [*/,y]
domysine na
poziomie (Mrin. — Nimas) 1 2 3 4 5 6 7
predkosci 4 1,25 -10 1,25 1,75 2,5 3,5 5 7 10
25 -20 2,5 3,5 5 7 10 14 20
5 -40 5 7 10 14 20 28 40
10 - 80 10 14 20 28 40 56 80
20 -160 20 28 40 56 80 112 160

PROFITRON: Regulacja wyjsciowej predkosci obrotowej w wybranym zakresie, bezstopniowo

Zakres predkosci Regulacja co 2,5% w prgedziale
Ustawienie obrotowej 12,5 = 100% Nags. [**minl
stanodardowe: (Nmin. = Nmaks.) || 12,5% 35% 100%
35% Nmaics. 1,25 -10 125 15 1,75 - 3,5 9,75 10
25 -20 2,5 3 35 - 7 19,5 20
5 -40 5 6 7 14 39 40
10 - 80 10 12 14 - 28 78 80
20 -160 20 24 28 - 56 156 160
Zapis pozycji
Mechaniczny Zapis pozycji
wskaznik potozenia
bez ) ) ) ) 0
poprzez przektadnie konwersyjng z potencjometrem precyzyjnym 1
z

enkoder pozycji non-intrusive — uruchamianie bez otwierania napedu ustawczego,

z bezkontaktowg detekcjg pozyciji (bez baterii), dane sg zapisywane w nieulotnej pamieci,
wskaznik potozenia przez pasek postepu i

dodatkowg wartos$¢ [%] (tylko PROFITRON) na wyswietlaczu 2

Ustawienie przektadni konwersyjnej

Ustawienie o ) llo$¢ obrotéw w ramach drogi

domysine Ustawienie prgek.ladm przesterowania (Obr'/wznios)

36 lub 9 konwersyijnej

obr./ wznios
2SA701/2/3/4/5/6 s | 2 s | o3 | 240 | 610 020
2SAT31/2/314/5/6 ' A 55 | 14 40 | 610 | 1575 | 4
2SA707/8

02 | 052|137 |35 | 9 |232| 60 | 152 | 393 | 1005

2SA737/8

1) zredukowany zakres predkosci obrotowych dla napiecia zasilajgcego 110 — 115V

Y070.304/PL
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[T

Samohamownos¢

Samohamowne napedy wieloobrotowe
majg warto$¢ przetozenia i = 40.

Napedy wieloobrotowe niesamohamowne
majg warto$¢ przetozenia i = 20.

Ustawienie predkosci obrotowej

Predkos$¢ obrotowa jest ustawiana przez
zewnetrzny, zamknigty hermetycznie
przycisk obstugi ,DriveController”
umiejscowiony na pulpicie sterowania
lokalnego, przez Fieldbus lub przez
program do parametryzaciji ,COM SIPOS”.
W modelu PROFITRON dla opcji
OTWARTY, ZAMKNIETY, OTWIERANIE
AWARYJINE i ZAMYKANIE AWARYJINE
mozna ustawiac¢ rézne wartosci predkosci
obrotowej.

non-intrusive“

Wersja ,non-intrusive” nie ma przektadni
konwersyjne;j.

Ustalenie i zapisanie doktadnej liczby
obrotéw dla drogi (maks. 353 000
obr./wznios) nastepuje automatycznie po
nastawie obydwu pozycji kraficowych.

Ustawienie wartosci obrotéw/ wznios

Ustawienie wykonywane jest po zdjeciu
pokrywy przektadni i przesunigciu kota
zebatego z mechanizmem zapadkowym na
wymagang warto$¢ na skali przektadni.
Warto$¢ do ustawienia ma by¢ wieksza od
wartosci liczby obr./wznios armatury, np. w
przypadku armatury o 40 obr./wznios
nalezy ustawi¢ na przektadni konwersyjnej
warto$¢ 93.
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Dane mechaniczne

1234567 -

8 9101112 13141516

Praca regulacyjna 2SAT75 -
'y s
Moment wylaczenia
Maks. moment . . Sita di )
przesterowania Nastawialny Moment wytaczenia My, [Nm] ita dla pracy recznej
(moment obrotowy dla Cigzar Wielko$¢ pokretia/ dia M B}
~ hwyt. maks.
pracy regulacyjnej) = [kg] @ kota recznego W
15 | 10-20 19 1 21N
60 mm
30 20 - 40 20 2 42N
60 40-80 | 34 3 56 N
90 mm
125 | 87-175 38 4 122N
250 175 - 350 69 5 88 N
500 350 - 700 69 6 175N
@ 250 mm
1000 700— 1400 136 7 92N
2000 1400-2800 136 8 184 N
Nastawialne wartosci momentu obrotowego - poziomy wartosci co 10 %, 50 — 100 % Muwyt. maks. Praca reczna
. ; ; o >> Przetgczenie wytgcznie przy niepracujgcym
Standardowe Zakres wytgczenia Ustaﬂwmny muoment v:quczemua dla ... f Z My, ,;aks [Nm] napedzie! <<
ustawienie [Nm] S0% | 60% | 70% | 80% | 90 % | 100 % Przetgczenie nastepuje po wcisnieciu pokretta lub
50% Muyt. maks. 10 -20 10 12 14 16 18 20 kota recznego, co powoduje réwniez automatyczne
20 -40 20 24 28 32 36 40 zatrzymanie pracy silnika. Ponowne zatgczenie
40 -80 40 48 56 64 72 80 nastepuje automatycznie po puszczeniu elementu.
87 -175 87 105 122 140 157 175 Kierunek obrotu: obrét w prawo kota recznego
175 - 350 175 210 245 280 315 350 skutkuje obrotem w prawo na wale napgdowym
350 - 700 350| 420| 490| 560| 630] 700 (Wyiatek: 2SA757.- oraz 25A758.7).
700 - 1400 700 840 980 | 1120| 1260 | 1400 Samohamowno$é: Koto reczne w trybie recznym
1400 - 2800 1400 | 1680 | 1960 | 2240 | 2520| 2800 dziata bezposrednio na wat silnika, tak ze funkcja
Dopuszczalna tolerancja: + 10 % Z Myyi, maks ta pozostaje aktywna.
Samohamownos$é
Napedy wieloobrotowe regulacyjne sg napgdami
samohamownymi.
Wartos¢ rzeczywista przetozenia przektadni
Rozmiar kotnierza wynosi i = 40.
Rozmiar kotnierza Srednica
DIN ISO| DIN e
trzpienia [mm]
5210 3210 dla zakres6w momentu obrotowego [Nm] ] ]
Wymiary kotnierzy
FO7 - 10-20 20-40 ) 0 oraz przytgczy
F10 GO 10-20 | 20-40 | 40-80 |[ 87-122 Wymiary dia 1 patrz strona 8
przytacza A (d6),
F12 - 40-80 || 87-175 przytacza B1 (d5) 2
F14 G1/2 | 20-40 | 40-80 || 87-175 [ 175-350 350-490 i 3
U E— przytagcza C (d11)
F16 G3 175-350 | 350-700 | 700-980 4
F25 G4 350-700 |700-1400]1400-1960| patrz strona 8 5
F30 G5 1400-2800 6

Forma przytacza

Przytacze

typ DIN D

A 1SO 5210 przytacze z tulejg gwintowang

1032 + gwint trapezowy Kod zaméwieniaz ,-Z*“ +Y18

B1 1SO 5210 tulejg pod watek z wpustem

C 3338 ze sprzegtem kiowym

B3 1SO 5210 tulejg pod watek z wpustem

B2 /B4 3)1SO 5210 tulejg pod watek z wpustem Kod zaméwienia z H2Y

1) Specjalne wykonanie i formy przytgcza wg DN 3210 na zamoéwienie.

2) Gwint trapezowy LH zgodnie z DIN 103, czes$¢ 2, $rednica znamionowa gwintu seria 1, skok wedtug preferowanego szeregu.

Gwint trapezowy musi by¢ wyraznie okreslony, np. TR 16 x 4 LH DIN 103!
3) Wymiar specjalny musi by¢ wyraznie okreslony, np. @ 26 z wpustem A8x7 DIN 6885!
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

1234567 - 89101112 13141516

ZSA75|:|:|' -

Predkos¢ obrotowa napedu

Predkos$é obrotowa napedu [*™/n]
Zakres predkosci Standardowe
obrotowej dla zakreséw momentu obrotowego [Nm] ustawienie
1,25 -10 [700-1400 fra00-2800 35
5 -209 10-20 20-40 40-80 “
5 -40 10-20 20-40 40-80 87-175 | 175-350 | 350-700 |
10 -80 10-20 20-40 40-80 87-175 | 175-350 28
ECOTRON: Regulacja wyjsciowej predkosci obrotowej w wybranym zakresie, w 7 stopniach
. o Ustawienie predkosci obrotowej
— Zakres predkosci Regulacja w 7 stopniach; - -
Ustawlenle obrotowej wspotczynnik stopniowania 1,4 [°“'/min] Predkos$¢ obrotowa jest ustawiana przez
domysine na (N, — M) zewnetrzny, zamknigty hermetycznie
poziomie min. — Tmaks. 1 2 3 4 5 6 7 przycisk obstugi ,DriveController”
predkosci 4 1,25 -10 1,25 1,75 2,5 3,5 5 7 10 umiejscowiony na pulpicie sterowania
5 —40 5 7 10 14 20 28 40 lokalnego, przez Fieldbus lub przez
10 —80 10 12 20 28 20 56 80 program do parametryzacji ,COM SIPOS”.

PROFITRON: Regulacja wyjsciowej predkosci obrotowej w wybranym zakresie, bezstopniowo

Zapis pozycji

Mechaniczny
wskaznik potozenia

Zapis pozycji

W modelu PROFITRON dla opcji
OTWARTY, ZAMKNIETY, OTWIERANIE
AWARYJINE i ZAMYKANIE AWARYJNE

Zakres predkosci Regulacja co 2,5% w przedziale mozna ustawiaé rézne wartosci predkosci
Ustawienie obrotowej 12,5 — 100% Ninas. [*/rin] obrotowej.
standardowe: (Nmin. = Nmaks.) 12,5% 35% 100%
35% Nmaks. 1,25 - 10 1,25 15 1,75 - 3,5 9,75 10
5 —-40 5 6 7 14 39 40
10 - 80 10 12 14 - 28 78 80

wnon-intrusive*

Wersja ,non-intrusive” nie ma przektadni
konwersyjnej.

Ustalenie i zapisanie doktadnej liczby
obrotéw dla drogi (maks. 353 000

bez . : . ’ obr./wznios) nastepuje automatycznie po
. poprzez przektadnie konwersyjng z potencjometrem precyzyjnym nastawie obydwu pozycii kraficowych.
enkoder pozycji non-intrusive — uruchamianie bez otwierania napedu ustawczego,
bez z bezkontaktowg detekcjg pozycji (bez baterii), dane sg zapisywane w nieulotnej pamigci,

wskaznik potozenia przez pasek postepu

dodatkowg warto$¢ [%] (tylko PROFITRON) na wy$wietlaczu

Ustawienie przektadni konwersyjnej

llos¢ obrotéw w ramach drogi

1) zredukowany zakres predkosci obrotowych dla napigcia zasilajgcego 110 — 115V

Y070.304/PL

Ustawienie wartosci obrotéw/ wznios

Ustawienie wykonywane jest po zdjeciu
pokrywy przektadni i przesunigciu kota
zebatego z mechanizmem zapadkowym na

Ustawienie Ustawienie przektadni przesterowania (*™ fuznios) wymagana wartosé na skali przektadni.
domysine konwersyjnej Warto$¢ do ustawienia ma by¢ wigksza od
36 lub 9 wartosci liczby obr./wznios armatury, np. w
S 2SAT51/2/3/4/5/6 | 08 | 21 | 55 | 14 | 36 | 93 | 240 | 610 | 1575 | 4020 brzypadku aratury © 40 obr /wanios
2SA757/8 02 | 052|137 | 35 9 23,2 60 152 | 393 | 1005

nalezy ustawi¢ na przektadni konwersyjnej
wartos¢ 93.
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Rozmiary kotnierza

a4 Typ napedu 2sA7.00 |10 11 31 |32(33|53|54| 75 86
T wieloobrotowego 20 21 41 42 | 43 | 63 | 64
~—~_ N
; - Rozmiar DIN ISO 5210 |FO7|F10| — |F10| — |F12| F14 |F16|F25| — |F30| —
i -Cl kotnierza wg DIN 3210 — | — 10| — 0| — 1/2 3|—| 4| —|5
’ ! d1 90 | 125 1259 [1509175]210]210] 300 350
z 2d2¢s < d2 55|70 |60 | 70| 60|85 | 100 |130|200|160|230|180
P d3 70 | 102 102 |125| 140 |165| 254 |298|300
2d3 d4 M8 | M10 M10 [M12| M16 [M20| M16 M20
od b 4 4 4 4 4 4 8 8
h 3 3 3 3 4 5 5 5
h3 12 17 17 20 25 32 24 30

Wymiary przylaczy

Przylacze z tuleja gwintowang Forma A wg DIN ISO 5210 i d6 maks.? | 26 32 48 481527 65 | 75 77 80°
_ m‘ Forma A wg DIN 3210
3 d5 32 34 55 5555|8080 80 92
i h 38 48 86 86 | 62 [108| 77 126 155
zd5 | 37 47 85 85 | 61 |108| 76 126 155
N ‘ 12 175 173 267 |267|243|347|316| 691 782
- < Maksymalna sit
asymaina sia | 49 | 60 100 |120|120/160|160| 350 450
udzwigu [kN]
2d6
Przylacze pod watek z wpustem Forma B1 wg DIN ISO 5210 i d7 28 42 42 50 60 80 | 100 120
Forma B wg DIN 3210
; d5 ¥ 28| 34 42 |50 |5560|80 | 80 80
; bl 8 12 12 14 18 22 28 32
2d5 d7He t1l 31,3 453 453 |53,8/ 644 |854| 1064 127.4
N : T 11 36 45 45 60 | 65 | 70 | 87 139 139
. hl 0 0 0 0 0 0 2 2
- ! 12 150 123 210 210(178|280|236 583 583
j N 4
K=
Przylacze pod watek z wpustem Forma B3 wg DIN ISO 5210 i d10 16 20 20 25 30 40 50 60
Forma E wg DIN 3210;
Forma B2/B4 (dy maks.) dy maks. 28 30 42 50 | 45 | 60 | 60 80 95
dy maks.® | — | 50 — | —1|60|—|70| 100 —
b4 5 6 6 8 8 12 14 18
t3 18,3 22,8 22,8 (28,3 33,3 [43,3] 53,8 64,4
11 36,5 45 52 60 | 65| 70 | 80 139 139
- ] hl 0 0 0 0 0 0 2 2
-_— {
Przytacze ze sprzegtem ktowym Forma C wg DIN 3338 i di2 — 42 42 — 60 80 100 120
_ Forma C wg DIN 3210 di1 — 28 28 — 38 47 64 75
bl — 14 14 — 20 24 30 40
hl — 0 0 — 0 0 2 2
= h11 — 9 9 — 10 12 11 13
L 12 — | 123 210 | — |178/280|236| 583 583
Ke]
S
|
Forma D wg DIN 3210 ds — 20 20 — 30 40 50 60
14 — 50 50 — 70 90 110 120
15 — 55 55 — 76 97 117 127
‘ b3 —| 6 6 |—| =8 12| 14 18
m t2 — 22,5 22,5 — 33,0 |43,0] 53,5 64,0
U <+ 2
®d897 .

1) Jlos¢ otworsw gwintowanych d4 2) Maksymalna $rednica trzpienia 3) Maksymalna $rednica przejécia do rury ochronnej trzpienia, patrz wymiar d6nas. (Forma A) 4) dia wersji z
rurg ochronng maks. 50 mm 5) maks. 877 dla wzniosu trzpienia = 541 mm dla formy A lub = 348 mm dla formy B1 (wymiary od kotnierza) 6) z kolnierzem adaptacyjnym (wysoko$¢ na
zyczenie) 7 Dotyczy tylko pracy OTWORZ-ZAMKNIJ oraz pracy impulsowej/pozycjonujacej, dla pracy regulacyjnej na zapytanie 8) 175 mm dia przytacza formy A
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SA701., 2SA702., 2SA731., 2SA732., R866851
2SA751., 2SA752.
268 302

80 246  1l265
|

- 8
e . — 165
‘& *H‘M*S |
v Y 0]

I
b
| —
42| f _[ : : ® ‘ @ 3
170 i 7 | ‘
(=) N 1
3 L | L |y _
S I 10 ‘
‘ 1
851 ! © ©
n g Odstep 40 —+
| - ta <1 sipbs 5 oI¢
4 ‘ i | Q montazowy Sl
. o} . a
‘ —_— L g of— o
< o T2 < O ©
o © A+ — — 11—
: : : SER
o |
1— 4 N 8
[Xo]
(32} 6 ]
T
PACRE:
5 2001
Kotierz ~ F10/GO g N M1
Przytacze B1, B2, B3, B4/ 2102
B,C,D,E '
101
96 i
MZ20x1,5 32 4x M20x1,5 1
M25x1,5 . S feemme i ,
M32x1,5 . | | / 2x M25x1,5 : : i .
_:| N Ga TF—] Kotnierz ~ FO7 Kotnierz FO7 :©  Kotnierz F10/GO
\‘\«' | ,_1/ s 2 Przytagcze B1, B2, B3, B4 Przytagcze A i Przytacze A
S @ . ; L
=Sl W Sileianiny 9 T
23 ’3015 ® | i : ?
2 %519 | 4x M8 -0
270 P51g| | 4x M8 2D | | 4xM10
270 i 2102
Kotnierz  F10
Przytacze AF
*<|_—‘—_|
o \
F10 | GO S \
oD | 70+¢g | 60¢g \
o ‘
2] | 4xM10
2102
1  Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 8  Wtyczka okragta
2 Modut przektadni 5 Pulpit sterowania lokalnego 9 Interfejs USB (tylko Profitron)
3 Sterownik 6 Pokretto reczne 10  Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
7 Przytacze magistrali 11 Enkoder pozycji non-intrusive
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SA703., 2SA704.-.C, 2SA733., 2SA734.-.C, R866852
2SA753., 2SAT754.-.C
324 302
80 ot g |25
e 263 —
O 165
) R
! I H—F
73 ‘ ! 3
170 T 7 ° | C
2 . |
s | i o 10
116 f ! | : © | ©
M / . Odstep 40, sPps 5
11 | i oo < montazowy ~le
) L | N B
4 —{n o T
I ‘ | o
| (o)
- 105 ‘ T
~ 5 - g
3 | 2
N
o \ 3
-
3 i 4 ° g
| J [
195 J
259 L 104
210¢g Kotnierz ~ F14/G1/2
Przytacze B1, B2, B3, B4/
131 B,C,D,E
R L :
96 !
2 E
M20x1,5 e
M32x15 | M25x1,5 "‘i”””\ 4x M20x1,5 e
) ‘ '
== A 1 ] I l)/ 2% M25x1,5 Kotnierz  F10/ GO :Kolnierz F10/GO Kotnierz  F12
‘,l 5y m—F%) DD 4 Przytacze A . Przytacze B1,B2,B3,B4/ Przytacze A
2 uz/ of @ PN \ ; B,C,D,E 5 |
S 5 o P BN 9 1 N ‘ '
BIFE )| 5 o I[P e o [P
ZAMEY] e v | A R 1L :
L—l- - ™ : 220 L™ [
5, Ik oD ; 285¢g
TR ks 2102 AXM12 | " o105
A= :
| el !
122 s
le . ;
‘ 3 : : ;
‘ 173 Nl Kotnierz  F12 Kotnierz ~ F14/G1/2 Kotnierz ~ F14/G1/2
Przytacze B1, B2, B3, B4 Przytacze A Przytacze AF
1 : ﬂ_—l—_l
N : - o - — —
T ™ [ © | 0
085, < ; 3 |
0125 | |4 M12 21005 |
F10 | GO o120 | 4xM16 |
oD | 70tg | 60¢g < I
2100¢g
4xM16 | 2140
1  Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 8  Wityczka okragta
2 Modut przektadni 5 Pulpit sterowania lokalnego 9 Interfejs USB (tylko Profitron)
3 Sterownik 6 Pokretto reczne 10 Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
7 Przytgcze magistrali 11 Enkoder pozycji non-intrusive
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SA704.-.D, 2SA704.-.E, 2SA734.-.D, 2SA734.-.E, R866853
2SA754.-.D
351
80 | 353
el M5 T ( 316
‘o\ L2 : | ! 8 — 216
—Y. 1963
88| BN g 6 | o 3
212 = —H—F
S 7 — \
© I
— 1 1
© 1 Tl =N~ ’
& I
R \
L I
L 116 =R OdSteP < 4 i SIPOS 5
=i : montazowy 4
11 L 3 8|5
‘ : [ 9 N
4 f X i P 10
‘ | o
~ ] =N ol
3 | o T~ 2 =
— . N
o | I 3
' o () ~
3 ' | ° 1
[ . | [ ‘ | ;
195 - A ~
259 T > SRR
100 N Sl
oL Kolnierz ~ F14/G1/2 230
131 Przytacze B1, B2, B3, B4/ 140 4x M16
%ﬁ-—— B,C,D,E 2
M20x1,5 32 ‘
M32x1,5 | M25x1,5 : j
- S i : T-A-A00 e
ME) ooTI:E_) {-)!{-) {ﬂ—— F4x M20x1,5 : : : : :
NE gl < T 5 L 2x M25x1,5 Kotnierz  F10/ GO 'Kotnierz  F10/ GO ! Kotnierz ~ F12
D NTE) 1 - @ rehylebys Przytacze A ‘Przytacze B1,B2,B3,B4/ ! Przytgcze A
0 e | : B,C,D,E i |
$<L]§ | ! i 1
23| |30 1 o P
a‘ I o o | : ™, - L o o |
o | o™ i ol S |
ik o[
\ ' 4 ! |
o | CaxM1o || [T]]o20 ¢ e .
oD ;5 285 fg
4x M10 ; (4AxXx M12
= 2102 ; 2102 ‘ 2125
Kotnierz  F12 Kotnierz  F14/G1/2 Kotnierz  F14/G1/2
Przytagcze B1, B2, B3, B4 Przytacze A Przytacze AF
] ‘ o——
& [ ITs) [» | 5 r
o \ © \ o)
28518 < i ] |
o125 | | X M12 10015 |
2140 4x M16 |
< I
F10 | GO 2100+s
4’—’—{QD 70tg | 60 18 4xM16 | 2140
1  Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 8  Wtyczka okragta
2 Modut przektadni 5 Pulpit sterowania lokalnego 9 Interfejs USB (tylko Profitron)
3 Sterownik 6 Pokretto reczne 10  Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
7 Przytacze magistrali 11 Enkoder pozycji non-intrusive
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SA705., 2SA706., 2SA735., 2SA736.,
2SAT755., 2SA756.

389
80 . 353
foolo -
| M 1 e93 ([ 316
e oy —r— 8
I
!
g &
212 = i 10 —
M~ | | i
- 7
[oe] | |
— | | — —
S P
H oo
wH Odstep o,
1 - ? ﬂl | montazowy
I
! I
4 : I (. 5 6 9 g
| ! © g ©
] 225 ||: %' |
i I
g /_\L — 2
o N
3 |
™
o ~ 3 F—
— N
= S
| —
)
|
289 | 145 1
2130¢g
175 Kotnierz F16/G3
o
% Przytacze B1, B2, B3,B4/ 240 ! 4x M20
32 B.C.D.E 0165
M20x1,5 H H jﬂ H i
M32x15 | M25x1,5 | R RN
N L ax M20x15 Kolnierz ~ F14/G1/2 ‘ Kolnierz ~ F14/G1/2
T oof Przytacze A : Przytacze B1, B2, B3,B4/
il o | 1 ’ s
J :‘X:/ 5 ; | - 2x M25x1,5 | ‘ B,(|3,D,E
SN <
e N BN o : -
23 *galé N 9 . '
J s i < \ ﬁ A /| o ©
(S ol
_ ' S PRt
= S ! LT[ [es0
= 4x M16 gllz?gm 2101s
= X 2 4x M16 2140
AN ; ; ;
= Kotnierz ~ F14/G1/2 Kotnierz ~ F16/G3 Kotnierz  F16/G3
- Przytacze AF Przytacze A Przytacze AF
| 3 T—q = |[[* |
{ ™ ] | 10 |
T‘J 5 ‘ o ‘ & |
- | 2130 |
C ) \ 4xM20 |~ o165 |
T \ 0 T
! < ‘ 213045
T 2100 (g 4x M20 2165
4x M16 2140
1  Silnik 4 Przektadnia konwersyjna 8  Wityczka okragta
2 Modut przektadni 5 Pulpit sterowania lokalnego 9 Interfejs USB (tylko Profitron)
3 Sterownik 6 Koto reczne 10 Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
7 Przytgcze magistrali 11 Enkoder pozycji non-intrusive
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Rysunek wymiarowy 2SA707., 2SA708., 2SA737., 2SA738., R866855
2SAT57., 2SAT58.
389
80 . 353
G r--+--- 1
s M5 293 | ( 316
‘O\AUHO L 8 216
| I |
]
al ) D 3
212 Sl 10 Y s I N
N | |
3 [ L=l ] _ o
s I |
| Q
S | g
- I —‘—J
112 H J ! Odstep 4.4.0.1 SIPOS 5
12 TP montazowy @ | ©
I
4 3 | E | | o N
[ B 5 6 9 8lo
. 5 | 145 © | ™
1 225 || |
~ —
T
— |
O 5 §
— N
£ \ |
A | |
0~ ;
|
289 1. 1 |
[ |
— |
340 |
1 | 2 i
175 e ' g
DU
96 | ™
32 |
, |
M20x1,5 H H \H H i |
M32x15 M25x1,5 | % | |
1
= —»|»~ » |- 4x M20x1,5 / — ;
[ ; N C o
NG - |1_ ( ;'/ | - 2x M25x1,5 !:r\’o (;%/ E i : _(75_ o 0
c !:15 S - \ v i P
23| 730 N . Sk /*'»V\
2 D5
oD1
Przytacze B1, B2, B3, B4/ D4
B,C,D,E oD2
2D3
—+ .
Przytacze A
i 2SA7.7. 2SA7.8.
< | F25 G4 F30 G5
8 ° w gDl | 2001 | 16013 | 2301 | 180 18
I g D2 254 298 300
2 D3 300 350
T o D4 8 x M16 8 x M20
D1 2 D5 50 60
oD2 D4 B 110 120
C 117 127
F 130 199
1  Silnik 5 Pulpit sterowania lokalnego 9 Interfejs USB (tylko Profitron)
2 Modut przektadni 6 Koto reczne 10  Rura ochronna trzpienia (dtugos$¢ wg katalogu)
3 Sterownik 7  Przylacze magistrali 11  Przektadnia posrednia (dostarczana osobno)
4 Przektadnia konwersyjna 8  Wityczka okragta 12 Enkoder pozycji non-intrusive
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Dane elektryczne — Zasilanie napedu Praca Otworz-Zamknij (2SA70) i
Praca impulsowal/pozycjonujaca (2SA73)

Napiecie zasilania Uy 1-faz., 110 - 115 V AC (40 — 70 Hz)

dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% / +15%

Typ Prad (110 V) ?? Moc Py ¥ Moc Zabezpieczenie

2SA70.., Nimaks. Muyi. maks. | Prad znamionowy Iy ¥ = lnaks. > silnika zwloczne

25A73.. (i) [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A]
-CB 20 29 3,1 0,2

..... 1. -DB 40 30 3.1 38 0,2
-.EB 56 4,6 5,6 0,3 "mata”
-.CB 20 3,3 4,2 0,2 0,75 10 gtowica

..... 2. -DB 40 60 438 6,5 03 sterownika
= 80 71 9.6 0,4

..... 3. -CB 20 112 6,1 7.9 0,4

Napiecie zasilania Uy 1-faz., 220 — 230 V AC (40 — 70 Hz)

dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% 1)) 1 +15%

Typ Prad (230 V? 29 Moc Py ¥ Moc Zabezpieczenie

2SAT0.., Nmaks. Muy. maks. | Prad znamionowy Iy * = lnaks. silnika zwloczne

2SATS3.. [™min] [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A]
-.CD 40 1,7 2.1 0,2

AAAAA 1. DD 80 30 2,9 3,9 0,4
-.ED 112 2,7 3,6 04 "mata”
-.CD 40 2,3 3,1 0,3 0,75 10 gtowica

..... 2. DD 80 60 41 54 0,5 sterownika
—ED 160 6,0 10,0 0,7

..... 3. -.CD 40 125 45 6,3 0,6

Napiegcie zasilania Uy 3-faz., 190 — 200 V AC (40 — 70 Hz)

dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% 1)) / +15%

Typ Prad (200 V) 2 ? Moc Py ¥ Moc Zabezpieczenie

2SA70.., Nimaks. Muyi. maks. Prad znamionowy Iy * = Inaks, silnika zwloczne

2SAT3.. [*hin) [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A]
-.CJ 40 12 15 0,2

..... 1. -DJ 80 30 2.1 2.8 04
-.EJ 112 2,0 2,6 0,4 "mata”
-.CJ 40 17 2,3 0,3 0,75 6 gtowica

..... 2. -DJ 30 60 3,0 3,9 0,5 sterownika
-EJ 160 44 7.3 0,7

..... 3. CJ 40 125 3,3 4,6 0,6

Napiecie zasilania Uy 3-faz., 380 — 460 V AC (40 — 70 Hz)

dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% 1)) [ +15%

Typ Prad (400 V) 2 ? Moc Py ¥ Moc Zabezpieczenie
2SA70.., Nimaks. Myt maks. | Prad znamionowy Iy ¥ = Inaks. silnika zwloczne
2SAT73.. [ mind] [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A]
-CE 40 0,6 0,7 0.2
..... 1. -DE 30 30 10 12 0,4
-EE 112 10 12 04
-CE 40 12 18 03 0,75
..... 2. -DE 80 60 14 18 05 6 mata”
-EE 160 19 2,6 07 glowica
-.CE 40 14 1.8 0,6 sterownika
..... 3. -DE 80 125 2,4 3.1 1,0
-EE 160 34 48 16 1,50
-CE 40 19 2,9 0,9
..... 4. -DE 30 250 4,1 54 18 3,00 10 Yo
-EE 160 5.9 8,2 2.8 5,50 16
-CE 40 3.7 5,0 17 3,00 10
..... 5, -DE 80 500 75 10,0 3,7
= - ——
- 4 5, 10, s i
""" 6  —bE 80 1000 9.4 1238 47 5 50 1 Jowea
7 -BE 20 2000 7.5 10,0 3,7 '
""" : -CE 28 7.7 11,7 38
-AE 10 5,6 10,8 2,6
""" 8. BE 20 4000 9.4 128 4,7

1) petny moment obrotowy dla wahan napigcia pomigdzy -30% do +15%
(w przypadku spadku napiecia od Uy -30% do -10% operacja moze by¢ wykonana przy zredukowanej predkosci obrotowej)

2) nizsze napiecie zwigksza, wyzsze zmniejsza warto$¢ pradu

3) prad rozruchu I < prad znamionowy Iy

4) przy 35% maksymalnego momentu obrotowego Myy;. maks

5) prad osigga maksymalng warto$¢ Imas. przy wytgczeniu zaleznym od momentu obrotowego oraz przy momencie roboczym osigganym przy 50% maksymalnego momentu obrotowego My maks.
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Praca elektryczna
Przetwornica czestotliwos$ci wytwarza z napiecia sieciowego jedno- lub tréjfazowego napigcie tréjfazowe regulowane pod wzgledem czestotliwosci i amplitudy na
potrzeby zasilania silnika. Predko$¢ silnika, a tym samym predko$¢ obrotowa napedu jest ustawiana wewnetrznie poprzez czestotliwosé.

Ochrona silnika

Silnik posiada petng ochrone elektroniczng przed uszkodzeniami termicznymi. Mikrokontroler kontroluje bez przerwy temperature panujgca

w uzwojeniu. Sposob zadziatania i reakcji w momencie przekroczenia dopuszczalnej temperatury uzwojenia zaprogramowany moze by¢ w PROFITRON, w przypadku
ECOTRON w momencie przekroczenia wartosci zatrzymywana jest praca silnika.

Grzatka silnika (z mozliwoscig ustawienia parametréow dla PROFITRON, dla ECOTRON wytgcznie opcja ,M18)

Mikrokontroler kontroluje aktualng temperature uzwojenia dzieki czujnikom zabudowanym w uzwojeniu silnika. W przypadku mozliwos$ci zaprogramowania
uruchomienia grzatki postojowe;j silnika, w momencie wytgczenia silnika, w zaleznosci od zachowania i wychtodzenia uzwojenie silnika ogrzewane jest przez prad
staty z przetwornicy czestotliwosci.
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Dane elektryczne — Zasilanie napedu Praca regulacyjna (2SA75)

Napiecie zasilania Uy 1-faz., 110 - 115 V AC (40 — 70 Hz)

dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% / +15%

Prad (110 v) 2 ¥ Moc Py ¥ Moc Zabezpieczenie
Typ Nimaks. My, maks. Prad znamionowy Iy ¥ = Imaks. ) silnika zwloczne |
25AT5. (] [Nm] A [A [kw] [kw] A mata’
..... 1. -.CB 20 1,9 2,6 0,1 gtowica
..... 2. -.CB 20 40 2,4 3,8 0,2 0,75 10 sterownika
..... 3. -.CB 80 4,2 8,3 0,3
Napiecie zasilania Uy 1-faz., 220 — 230 V AC (40 — 70 Hz)
dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% 1)) 1 +15%
2)3) 4) . .
Prad (230 V) Moc Py Moc Zabezpieczenie
Typ Nmaks. Muyi. maks. | Prad znamionowy Iy ¥ = lnaks. silnika zwloczne
2SAT5.. [*"Tmin) [Nm] (Al [A] [kw] [kw] [A]
| -.CD 40 20 13 1,9 0,2 |
""" ) -.DD 80 2,6 3,8 0,4 "mata”
2 -.CD 40 20 1,7 2,8 0,2 0,75 10 gtowica
..... . DD 30 3.4 5.6 0,4 sterownika
..... 3. -.CD 40 80 3,4 6,2 0,4
Napiecie zasilania Uy 3-faz., 190 — 200 V AC (40 — 70 Hz)
dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% 1)) / +15%
P 2)3) 4) . .
rad (200 V) Moc Py Moc Zabezpieczenie
Typ Nmaks. Muyi. maks. | Prad znamionowy Iy ¥ = lnaks. silnika zwloczne |
2SA75.. [ in] [Nm] [A] [A] [kw] [kw] [A] "mala”
AAAAA 1. -.CJ 20 0,9 1.4 0,2 gtowica
AAAAA 2. -.CJ 40 40 1,2 2,0 0,2 0,75 6 sterownika
..... 3. -.CJ 80 2,5 4,5 0,4
Napiecie zasilania Uy 3-faz., 380 — 460 V AC (40 — 70 Hz)
dopuszczalna tolerancja napiecia: -10% (-30% 1)) [ +15%
Prad (400 V) @ % Moc Py ¥ Moc Zabezpieczenie
Typ Nmaks. Mayi. maks. || Prad znamionowy In ¥ | = Inaks. ” silnika zwloczne
2SAT5.. [*rie] [Nm] (Al [A] [kw] [kw] [A]
-CE 40 05 0,7 0,2
""" L e 80 20 1.0 14 0.4
-CE 40 0,9 1,7 0,2 0,75 |
..... 2. “DE 80 40 1.8 3,4 0.4 6 "mata”
-.CE 40 1,2 1,8 0,5 gtowica
..... 3. “DE 80 80 2.4 3.6 1,0 sterownika
. _CE 40 e 16 3.0 0.7 et me— VY
""" : -.DE 80 3,2 6,0 14 3.00 10 A
..... 5. -CE 40 350 3.0 5.0 13 ' rduza’
-.DE 80 6,0 10,0 2,6 550 16 glowica
..... 6. -.CE 40 700 51 9,5 2,3 ' sterownika
..... 7. - AE 10 1400 3,0 5,0 1,3 3,00 10 |
..... 8. -AE 2800 5,1 9,5 2,3 5,50 16

Praca elektryczna
Przetwornica czestotliwos$ci wytwarza z napigcia sieciowego jedno- lub tréjfazowego napigcie tréjfazowe regulowane pod wzglgdem czestotliwosci i amplitudy na
potrzeby zasilania silnika. Predkos$¢ silnika, a tym samym predko$¢ obrotowa napedu jest ustawiana wewnetrznie poprzez czestotliwosc¢.

Ochrona silnika

Silnik posiada petng ochrone elektroniczng przed uszkodzeniami termicznymi. Mikrokontroler kontroluje bez przerwy temperature panujaca

w uzwojeniu. Sposoéb zadziatania i reakcji w momencie przekroczenia dopuszczalnej temperatury uzwojenia zaprogramowany moze by¢ w PROFITRON, w przypadku
ECOTRON w momencie przekroczenia wartosci zatrzymywana jest praca silnika.

Grzatka silnika (z mozliwoscig ustawienia parametréw dla PROFITRON, dla ECOTRON wytacznie opcja ,M18%)

Mikrokontroler kontroluje aktualng temperature uzwojenia dzigki czujnikom zabudowanym w uzwojeniu silnika. W przypadku mozliwosci zaprogramowania
uruchomienia grzatki postojowej silnika, w momencie wytgczenia silnika, w zaleznosci od zachowania i wychtodzenia uzwojenie silnika ogrzewane jest przez prad
staty z przetwornicy czestotliwosci.

1) petny moment obrotowy dla wahan napigcia pomigdzy -30% do +15%
(w przypadku spadku napiecia od Uy -30% do -10% operacja moze by¢ wykonana przy zredukowanej predkosci obrotowej)
2) nizsze napigcie zwigksza, wyzsze zmniejsza warto$¢ pradu
3) prad rozruchu Ig < prad znamionowy Iy
4) przy 35% maksymalnego momentu obrotowego Myy;. maks
5) prad osigga maksymalng warto$¢ Inas, Przy wytgczeniu zaleznym od momentu obrotowego oraz przy momencie roboczym osigganym przy 70% maksymalnego momentu obrotowego My maks.
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Dane elektryczne — Sygnaly sterujace i wyjsciowe

1234567 -89101112 13141516

2sa7 [ [|-LILIT L
fnn

3

OOZTXReTmMUO >

CFrXCI@TMMOO®>

ECOTRON:

3 wejécia binarne 24/48 V DC (OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP), 5 binarnych wyj$é 24/48 V DC,

1 wyjécie analogowe 4 — 20 mA (warto$¢ rzeczywista pozyciji), wyswietlacz segmentowy (symbole ustawiania

parametréw/uruchamiania)

PROFITRON: 5 wej$¢ binarnych 24/48 V DC (OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP, AWARIA, tryb), 8 binarnych wyj$¢

sygnatowych 24/48 V DC,

1 wyj$cie analogowe 0/4 — 20 mA (warto$¢ rzeczywista pozyciji), kolorowy wyswietlacz graficzny ze wskaznikiem stanu

Elektronika bez rozszerzen sprzetowych

Karta przekaznikéw z 5 wyjsciami przy ECOTRON, 8 przy PROFITRON

PROFIBUS DP 1-kanatowy z funkcjami V1i V2

PROFIBUS DP 2-kanatowy z funkcjami V1 i V2

MODBUS RTU 1-kanatowy

MODBUS RTU 2-kanatowy

HART (wytgcznie PROFITRON)

HART + karta przekaznikéw (wytgcznie PROFITRON)

MODBUS TCP/IP 1-kanatowy

Przygotowany do jednostki zdalnego sterowania RCU
(wytgcznie PROFITRON)

Standardowa funkcja oprogramowania

Pozycjoner

Regulator procesu

predko$¢ obrotowa zalezna od drogi

Pozycjoner + predko$¢ obrotowa zalezna od drogi

Zmiana predkosci obrotowej poprzez zewnetrzny sygnat analogowy

Pozycjoner + zmiana predkosci obrotowej poprzez zewnetrzny sygnat analogowy

Pozycjoner z funkcja split-range

Dowolnie programowane czasy przesterowania

Pozycjoner + dowolnie programowane czasy przesterowania

Regulator procesu + dowolnie programowane czasy przesterowania

Wtyczka okragta

+ MODBUS RTU 1-kanatowy

Przypisanie sygnalow dla wyjs¢ binarnych

- dla ECOTRON (patrz réwniez schematy elektryczne, sygnaty 1-5):

Zestaw sygnatow (zestaw 1 do 4 mozna ustawia¢ na miejscu na wyswietlaczu segmentowym napedu)

ECOTRON PROFITRON

2SA7. 2SA70 | 2SA73 | 2SA75

X X X X

X X

X

X X X

X X

X X X

X X

X X

X X X

X X

X

Opcjonalne przypisanie wyj$¢
NO/NZ
(moze by¢ zmieniane lokalnie)

Pozycja krancowa ZAMKNIJ

Pozycja kraficowa OTWORZ

Moment obr. ZAMKNIJ

Moment obr. OTWORZ

Moment obr. ZAM/OTW

Btad

Migacz sygnalizacji pracy

Wyjscie Ustawienia domysine Ustawienia opcjonalne z opcjg ,Y12*
Ustawienie 1 Ustawienie 2 Ustawienie 3 Ustawienie 4
1 Koniec drogi na OTWORZ ~ NO |Pozycja krancowa OTWORZ NO | Pozycja kraricowa OTWORZNO |Koniec drogi na OTWORZ ~ NO
2 Koniec drogi na ZAMKNIJ  NO |Pozycja kraficowa ZAMKNIJ NO |Pozycja kraicowa ZAMKNIJ NO |Koniec drogi naZAMKNI)  NO
3 Moment obr. ZAM/OTW NZ |Migacz sygnalizacji pracy NO |Btad NZ |Gotowy+Zdalny NO
4 Gotowy+Zdalny NO |Gotowy+Zdalny NO |Lokalny NO |Moment obr. OTWORZ ~ NZ
5 Ostrzezenie temp. silnika NZ |Ostrzezenie temp. silnika NZ |Ostrzezenie temp. silnika NZ |Moment obr. ZAMKNIJ ~ NZ
NO = Normalnie Rozwarty, NZ = Normalnie Zwarty
- dla PROFITRON (patrz réwniez schematy elektryczne, sygnaty 1-8):
Wyjscie [[Ustawienia domysine z opcjg ,Y12¢ z opcjg ,Y15* z opcjg ,Y90*
1 Pozycja kraricowa OTWORZ NO |Styk posredni OTWORZ NO |Styk posredni OTWORZ NO |Styk posredni OTWORZ NO
2 Pozycja krancowa ZAMKNIJ NO |[Styk posredni ZAMKNIJ  NO |[Styk posredni ZAMKNIJ  NO [Styk posredni ZAMKNIJ  NO
3 Moment obr. OTWORZ  NZ |Gotowy+Zdalny NO [Moment obr. OTWORZ  NO |Moment obr. OTWORZ  NO
4 Moment obr. ZAMKNIJ ~ NZ |Moment obr. OTWORZ  NZ |Moment obr. ZAMKNIJ  NO [Moment obr. ZAMKNIJ ~ NO
5 Btad NZ [Moment obr. ZAMKNIJ ~ NZ |Gotowy+Zdalny NO |Lokalny NZ
6 Lokalny NO |[Lokalny NO |[Lokalny NO |[Btad NZ
7 Migacz sygnalizacji pracy NO |Ostrzezenie temp. silnika NO |Migacz sygnalizacji pracy NO Nieuzywany
8 Ostrzezenie temp. silnika NZ |Btad napigcia zewnetrz. NZ |Ostrzezenie temp. silnika NO Nieuzywany

NO = Normalnie Rozwarty, NZ = Normalnie Zwarty

Y070.304/PL

Gotowy

Gotowy+Zdalny

Lokalny

Styk posredni ZAMKNIJ

Styk posredni OTWORZ

Btad temperatury silnika

Ostrzezenie temp. silnika

Btad napigcia zewnetrz.

Przeglad

Wskazanie pracy ZAMKNIJ

Wskazanie pracy OTWORZ

Wskazanie pracy OTW/ ZAM

Migacz+Pozycja krancowa ZAM

Migacz+Pozycja krancowa OTW

Koniec drogi na ZAMKNIJ

Koniec drogi na OTWORZ
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Przytacze elektryczne (rozmieszczenie wtykow)

Wejscia i wyjécia ECOTRON PROFITRON
2SA73
2SAT7. 2SA70 2SAT75
Binarne Wejscia 2,3,4i5 2,3,4,5,
9,10i 27
Wyjscia 16Y, 17, 19, 20, 21, 16%,17, 19, 20, 21, 22,
22123 23,24,25i26
Analogowe Wejscia - 11i 12 (opcja) 111 12 (opcja),
13 14 (opcja)
Wyjscia 7i8 7i8,

48, 49 i 50 (opcja)

Wyjscia przekaznikowe

28, 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35, 36,

28, 29, 30, 31, 32, 33, 34, 35,

(opcja) 37,40, 41, 42,431 44 36, 37, 40, 41, 42, 43, 44, 45, 46 i 47

Magistrala 1-kanatowa 28,29,30i31 28,29,30i31

Fieldbus

(opcja) 2-kanatowa 28, 29, 30, 31, 28, 29, 30, 31,
32,33,34i35 32,33,34i35

Woyjécie napiecia 1,6, 1,6,

P24 wewn.“ lub P24 gal.“ 15Yi18" 159 18Y

Napiecie pomocnicze 24VDC 38139 38i39

sterownika ,P24 zewn."

Zapis pozycji

040

& ®
o@@o

O o) 0770
O
S0 e Bow
'\'Oov OOv'>
SO0~
VAN

Rozmieszczenie wtykéw we
wtyczce okragtej

Jesli naped ustawczy posiada przektadnie konwersyjna, rejestrowanie potozenia odbywa sie za pomocg precyzyjnego potencjometru z analiza przez mikrokontroler.
Obroty konieczne do pokonania drogi przesterowania redukowane sg przez przektadnie konwersyjng do dopuszczalnej wartosci kata obrotu potencjometru

precyzyjnego.

Dla wersji “non-intrusive” — nastawy bez otwierania obudowy napedu pozycja jest zapisywana bez przektadni konwesyjnej i jest przesytana do

mikrokontrolera.

Pozycjoner

Definiowanie nastawy pozycji sygnatem analogowym (0/4-20mA) dla pozycjonera daje w wyniku precyzyjne kontrolowanie pozycji odpowiadajgcej wartosci zadanej.

Pozycjoner pracuje adaptacyjnie, tzn. ze prég uruchomienia dopasowywany jest na biezaco automatycznie do odcinka regulacyjnego:

Réznica zatgczeniowa (histereza)

0,4% z drogi przesterowania

Prég uruchomienia (strefa martwa) ustawialny, warto$¢ domysina: 0.2 do 2,5% drogi

Adaptacja gérnego zakresu

Adaptacja dolnego zakresu

1) Nie wystepuje w wersji z kartg przekaznikow.
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powiekszenie progu uruchomienia o 0,1%, je$li kolejnos¢ komend OTWORZ ==> ZAMKNIJ ==> OWTORZ pojawia
sie w przeciggu 6 sekund
redukcja progu uruchomienia o 0,01%, jesli naped nie bedzie uruchomiony przez 10,8 sekundy
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Wartosci mocy oraz zuzycia energii

Wejscia oraz wyjscia binarne
Wejscia binarne - wejécia sterowania OTWORZ, ZAMKNIJ, STOP, Emergency i Mode (Emergency i Mode tylko dla PROFITRON)
Wyjscia binarne - 8 binarnych elektronicznych wyj$¢ sygnalizacyjnych w PROFITRON, w ECOTRON 5 wyjs¢

Wszystkie wejscia i wyjscia binarne sg bezpotencjatowe oraz odseparowane galwanicznie.
Wyjatek: W modelu ECOTRON z kartg przekaznikéw wyjscia binarne odnoszg sig do potencjatu uktadu elektronicznego.
Dodatkowo wyjscia binarne sa odporne zaréwno na zwarcie jak i przecigzenie.

Wejscie Wyjscie
24V DC 48 VDC 24V DC 48 VDC
Poziom L - Potencjat (niski)) [V DC] 0-4 0-4 0-25 0-25
H - Potencjat (wysoki) [V DC] 16 - 30 16 — 60 18 -30 18 - 60
Prad (na wejscie lub wyjscie) [mA] 4-7 7-15 maks. 100 maks. 50
Rezystancja [Q] 4000 4000 maks. 10 maks. 10
Wejscia oraz wyjscia analogowe
Analogowe wejscia - AE1: 0/4-20mA
- AE2: 0/4-20mA (na dodatkowej ptytce)
Analogowe wyjscia - AAL: wartos$¢ rzeczywista pozycji (0/4-20mA), sygnat aktywny, tzn. z wewnegtrznym zasilaniem 24 V DC

- AA2: wartos$¢ rzeczywista pozycji (0/4-20mA), sygnat pasywny, tzn. z zewnetrznym zasilaniem 24 V DC
(na ptytce dodatkowej)

Wejscia i wyjscia analogowe sg galwanicznie odizolowane (wytacznie PROFITRON).

AE2 i AA2 sg na wspdlnej ptytce dodatkowej i majg taki sam potencjat.

Jesli wystepuje dodatkowa ptytka (AE2+AA2), mozna dowolnie sparametryzowaé przyporzadkowanie wej$¢ analogowych AE1 i AE2 oraz wyj$¢
analogowych AAL i AA2.

Wyjscia analogowe sg odporne na zwarcie jak i przecigzenie.

Wejscie Wyjscie
Prad [mA] 0 — 20 (maks. 24) 0 - 20 (maks. 21)
Opodr / obcigzenie wtérne [Q] 45 maks. 600

Zakresy 0-20mA lub 4-20mA rosnaco lub opadajaco mogg by¢ ustawiane dla wersji PROFITRON, dla ECOTRON krzywa jest rosnaca (4-20mA).

Wyjscia przekaznikowe

Wyjscia przekaznikowe sg galwanicznie odseparowane.

DC AC
dla obcigZzenia rezystancyjnego
maks. moc zatgczeniowa 180 W (przy 30 V) 1500 VA
maks. napigcie zatagczeniowe 30V 50V 300 V 250 V
maks. prad zatgczeniowy 6A 0,6 A 0,15 A 6A

PROFITRON posiada 8 wyj$¢ przekaznikowych (5 zestykow zwiernych, 1 zestyk rozwierny i 2 zestyki przetgczajgce), wszystkie 5 wyjsé
przekaznikowych ECOTRON sg wykonane jako zestyki przetaczajgce.

Zasilanie wewnetrzne 24 V

Tylko w modelu PROFITRON przy wewnetrznym zasilaniu 24V DC wejscia i wyj$cia binarne sg galwanicznie odseparowane od uktadu elektronicznego
przez ,P24 gal.”.

Zewnetrzne napiecie zasilajace 24V

Podczas awarii zasilania zaréwno warto$¢ sygnatu zwrotnego potfozenia jak i stan urzgdzenia jest wcigz przesytany poprzez zewnetrzne zasilanie 24V
DC P24 do wyj$¢ binarnych (sygnaty 1-8) oraz dodatkowo jest mozliwa komunikacja poprzez COM-SIPOS lub magistrale fieldbus.

Podczas pracy z sieci, wlasne zasilanie poprzez naped.

Zewnetrzne zasilanie 24V Pobor pradu

elscle P2 zeun. (21vz plr;]tlg .pzrge\liaz'nikéw) typ. 24V

¥ prad wersja standardowa [mA] 155 140

dodatkowe obcigzenie:

z PROFIBUS DP / Modbus RTU, 1-kanatowg  [mA] +20 +20

z PROFIBUS DP / Modbus RTU, 2-kanatowg  [mA] +40 +40

z Modbus TCP/IP [mA] +50 +50

z HART [mA] +18 +21

z ptytg przekaznikéw [mA] +50 +60

z ,non-intrusive* [mA] +10 +10

z sygnatem zwrotnym potozenia [mA] +20 +20

z Bluetooth [mA] +10 +10
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Schemat elektryczny ECOTRON

Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych

Y070.243

Wejscia Wyjscia
binarne |ana|ogowe| binarne ]
< 2448V 4..20mA 24/48V
£
) —
g ?
©
E AO1
M4 i M4
g sl o » H sl s ol o o <« gl s
E g8 gl g 2 259¢g¢g3 3 il
g 5| B 2 I R EEEEE Sl
z NN s s + | & 5 @4l = 2 2 52 8 =
g Pl i Lol | i P
2 TT T T T T T T T
lEXK1234 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 38 39
H
= . -
: i)
g 24vDC?
>
N
o
] Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania
g
inn 4344
o
&
2 T T T TT
lg XK u2 v2 @ XK Ui viwi &®
= | T[] 1T
_% L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC/
110-115V AC 190-200V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przyktady pofgczen:
Opis wtyczki XK
Przyktad podtgczenia I: ,,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejscia i wyjscia zasilane sg z modutu elektroniki prgdem o napigciu 24V DC)
2 3 4 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23
N L I %} % %@ %} %@
Przyktad podigczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)
‘ 1‘3 ‘ 5 7 8 16 17 19 20 21 22 23 38 39 OOVVO
©)
&0 © )‘?S‘Qoé
OoN~00
U1 u3 Ss Q0QR™
oy ty ~ NS
(DC) (24v DC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie: mogg by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napieciu 24/48V DC
2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)

(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyj$ciach sygnatowych 1-5.

Komunikacja przez COM-SIPOS - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.)
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| - 6mm?’ zasilanie

|- Maksymalna $rednica przewodow: i
| - 2,5mm? przewéd sterujgcy |

Przewdd sterujgcy musi byé ekranowany!
—_
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Schemat elektryczny ECOTRON z kartg przekaznikéw Y070.244
Przylacze sterowania i sygnatéw zwrotnych
Wejscia Wyjscia
binarne |analogowe| binarne
< 24/48V 4..20mA 24V
£
5 |
E = ¥ ¥ )
£ AOL Karta przekaznikow
i y |
) gl b g § o~ o o« gl € - o~
° A 3 3| g g Yy g < 3 b
Hé &s‘&&& g* +¥‘¥ AR ﬁi&i&&gii
g /1
2 T 1T Il 7T TT T T 77T 07Ty
....... g O g i . 58
gXK1234 5 6 7 8 17 19 20 21 22 23 3839282930313233\/i
iy |
g 24vDC2 !
E ' ............... -
|
|
|
| ) < 0
T T
. . . . . [ ]
N Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania T r T T T T
@ e s e e =t = —— - - -
% ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ \/34 35 36 37 40 41 42 43 44
s o = ¥ o o o &
B Pl Ll
U_Z ...... L1 A AL S A A
lg XK uz2 v2 & XK Ui viwl @
§- L N PE L1 L2 L3 PE
E 220-230V AC/ 380-460V AC /
110-115V AC 190-200V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przykfady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podtgczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejscia i wyjscia zasilane sg z modutu elektroniki pragdem o napigciu 24V DC)

2 3 4 5 6 7 8 17 19 20 21 22 23

S o

Przyktad podtgczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie odizolowany galwanicznie obszar zasilany jest zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

17 19 20 21 22 23 38 39

2 3 4 5 7 8

N 1
Ul u3
4o H-

(DC) (24v DC)?

1) obszar odizolowany galwanicznie: moze by¢ zasilany z réznych zrédet zasilania prgdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$c¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyjéciach sygnatowych 1-5.
Komunikacja przez COM-SIPOS - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.)

|— Maksymalna $rednica przewoddw: I
| - 6mm?’ zasilanie |
| - 2,5mm? przewdd sterujacy |

Przewod sterujacy musi by¢ ekranowany! J

[E—
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Schemat elektryczny ECOTRON z Fieldbus Y070.245
Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych
Wejscia Wyjscia
binarne |ana|ogowe| binarne
< 24148V 4..20mA 24148V
&
s
E AO1
¥ i ¥ PROFIBUS / MODBUS
. X i X Kanat 1 Kanat 2
N é - g é g | o o o« gl € T 1T 1
3 3 B MR
H;% NS g HIREREERE R g g 5\5\;\;\5\&\;\;\
g bl | Lol | R
O L R L A L rrorrrrrTrd
EXK1234 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 -!3839 2829303132333435!
: |
i ! . !
3 i Fieldbus H
= . (ptytka w ostonie przytacza) .
&g | |
] ]
i | * i
. ON_— ON—— .
i SIS
| OFF OFF |
. A 4& .
! ] T ] !
| T I O |
= {p2e m [P2a W |- = {p2er] W [Poa? W |-+ =
. .. . . I I |
] Podiaczenie elektryczne napiecia zasilania {‘_\'_\'__ R R
g 1A 1B|2A 2B||3A 3B|[4A 4B
Hiws 4345 =
L L LA LT SR TR W
anat 1 anal
lEXK u2 v2 @ XK Ui viwi @
= | ][] [T ]
& L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC /
110-115V AC 190-200V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przyktady potfgczen: . .
Opis wtyczki XK
Przyktad podtgczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*“
(tutaj wszystkie wejscia i wyjscia zasilane sg z modutu elektroniki prgdem o napigciu 24V DC)
2 3 4 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23
N L I@J %} % %@ %} %@
Przyktad podiagczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)
2 3 4 5 7 8 16 17 19 20 21 22 23 38 39 o
T o %
o e
s W
i N @
(DC) (BC) (24v DC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie: mogg by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania pragdem o napieciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)

(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyjsciach sygnatowych 1-5.

Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistrale polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

5) do 4 przytagczy P24 i M na plytce przytgczeniowej

Strona 22

|— Maksymalna $rednica przewodow:
| - 6mm?’ zasilanie |
| - 2,5mm? przewdd sterujgcy |

Przewdd sterujgcy musi by¢ ekranowany!
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Schemat elektryczny ECOTRON z Fieldbus i Swiattowodem Y070.360
Przylacze sterowania i sygnatéw zwrotnych
Wejscia Wyjscia
binarne |ana|ogowe| binarne ]
< 24/48V 4..20mA 24/48V
£
5 ————
p » |
< i
£ AO1 |
i
i
Vi 7 ¥y o PROFIBUS / MODBUS I
: : . . : Kanat 1 .4
8 = 2 3 v3>‘§':§.ﬂ:w§ N
Hg 8§ 6 HIE EELERERERER s e 3 2 §
(g
g Lol i P i i R
2 T 17 T T T T T T T
13XK1234 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 28 20 30 31 " 30
g ¥ 1
= 7) ul nom 6)7)16)7) | |
g u ‘ ; Zigcze swiattowodowe
E. ' (ptytka w ostonie przytacza) '
. L 97
+ Fieldbus (bez redundancii) Y
Urzgdzenie '
; OUTL N1 out2 N2 )
. - = 24V DC?
X RX X RX
. .. . . | |
] Podlaczenie elektryczne napigcia zasilania _<J | L -
cz H‘ ‘ w‘ H‘ N‘ m‘ w‘ Urzadzenie .1 Urzadzenie n+1
UU d z| a a3 o 9 a
g Pl Ll
2 T 77 T 17 77
ngK uz2 v2 @ XK ulrviw @
= [T ] T 1]
2 L N PE L1 L2 L3 PE
>
3 220-230V AC / 380-460V AC /
110-115V AC 190-200V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podigczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejscia i wyjscia zasilane sg z modutu elektroniki prgdem o napigciu 24V DC)

2 3 4 5 6 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23

il bl T [999¢5

Przyktad podtgczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

‘ ‘ ‘ 5 7 8 16 17 19 20 21 22 23 38 39
U1 [®J u3
+- H -
(DC) (24v DC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania pradem o napieciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyjéciach sygnatowych 1-5.
Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistrale polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

6) uzwojony fabrycznie przewdd potgczeniowy wytgcznie z opcjg ,C17" (przewod swiattowodowy w topologii linii/gwiazdy) |— - — - — —— —— = —

7) uzwojony fabrycznie przewdd potgczeniowy wytgcznie z opcjg ,C18" MakSymalga srgdnl(;a przewodow:
(PROFIBUS, przewdd $wiattowodowy w topologii pierscieniowej) | - 6mm° zasilanie
| - 2,5 mm? przewod sterujacy

Przewdd sterujgcy musi byé ekranowany!

 Trzowod sterujacy musi byc ekranowany!  _ __ _ i

Y070.304/PL

Strona 23



Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Schemat elektryczny

PROFITRON Y070.247

Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych

Wejscia Wyjscia
: [ binarne I analogowe [ analogowe binarne |
< 24/48V 0/4...20mA 0/4...20mA 24148V
§ 1) 1) 3
&i AO1 N O G O . _
g =] A
M4 i M4 N
N o N i “a o of < w o ~ gl €
= | 2 | = | = _ s
® 5 g & gl 5 & = 8§ g g g ¢ o g g o e Il
z ol N| o S| 3| 1 < + . a ol 3| dl 3| = = 5 = 5 5= ol =
g Pl Lol R P
2 TT T T T TT T T T T
lg XK 1 2 3 4 27 5 6 9 10 11 12 13 14 48 49 50 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39
]
= -
: i)
g 24vDC?
>
N
o
COM-SIPOS
USB 2.0 o< Bluetooth )lg
‘« o | = ‘ @
] Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania |50 -
) D ——— ,
f, 3‘ Z‘ l‘ j‘ 3‘ 9‘ l‘ Standard A
“%’_ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretka
2 T T T T T T T na obudowie elektroniki)
lg XK u2 v2 & XK Ui viwi &®
= | T[] 1T
_% L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC/

Zasilanie 1-fazowe

Przytacze klienta — przyktady pofgczen:

1) obszary

110-115V AC

190-200V AC

Zasilanie 3-fazowe

Opis wtyczki XK

Przyktad podtgczenia I: ,,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejs'cia i wyjs’cia zasilane sg z modutu elektroniki pradem o napigciu 24V DC)

10 11 12 13 14 49 50 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26

T @8 1 T (88884544

Przyktad podigczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

11 12 13 14 48 49 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39

J VBB SRR

(DC) (24V bo) (2av DC)?

(6C)

odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napigciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyj$ciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.)

3) opcja
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| - 6mm?’ zasilanie

|- Maksymalna $rednica przewodow: i
| - 2,5mm? przewéd sterujgcy |

Przewdd sterujgcy musi byé ekranowany!
—_
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Schemat elektryczny PROFITRON z kartg przekaznikow Y070.248
Przylacze sterowania i sygnatéw zwrotnych
ﬁ% Wejscia Wyjscia
: [ binarne I analogowe [ analogowe [ binarne |
< 24/48V 0/4...20mA 0/4...20mA 24v

§ 1) i 3)
g AoL .
g = Karta przekaznikow
v y
N o N < | Al o o <] w o ~ o £ € - ~ ™ <
g g g S gl g i = 5 2 g o 2 g 2o g g F @ o 2 v o
H J 3 2 2 4 i€ < < :§ :é 2| :é | :§ ol :§ NS D @ 7] 3
H% 8§ 5 2'255‘.‘1.‘&“”“ %;;;;E;gg‘ﬁ‘g"z“z“z“;"
g Lol Pl /
2 T 7177 TTTTTTTTTTT TT 17 17717 17 7 17 7 7T¢
g XK 1 2 3 4 27 5 6 9 10 11 12 13 14 48 49 50 7 8 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39 28 29 30 31 32 33 34 35/-:
g .
L0} |
g 24vDC2 L}
> .
v
o
|
COM-SIPOS !
|
USB 2.0 o< Bluetooth )E H
<] o o = @ ' é g E
‘ ‘ | = = B
. . I T
] Podtaczenie elektryczne napiecia zasilania _|o o] - N T T T T T
| S A R -
a§> .......... - {36 37 40 41 42 43 44 45 46 47
f, j‘ Z‘ E‘ 3‘ ﬁ‘ 3‘ E‘ Standard A
& ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretka
S T T T T T T T na obudowie elektroniki)
12wk vz v2 @] K (01 vitwe @7
EI T
§- L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC/
110-115V AC 190-200V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przyktady potgczen: ) )
Opis wtyczki XK
Przyktad podigczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejécia i wyjécia zasilane sg z modutu elektroniki pradem 0 napieciu 24V DC)
= 1 I®J Q %%;;;;;%
Przyktad podtgczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)
2 3 10 11 12 13 14 48 49 50 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39 0
] %
u3 ® %\97
(DC) (bC) (24V DC) (24v DC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania pradem o napieciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyjéciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.)

3) opcja

|- Maksymalna $rednica przewoddw: I
| - 6mm’ zasilanie |
| - 2,5mm? przewod sterujacy |

Przewod sterujgcy musi by¢ ekranowany! J
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Schemat elektryczny PROFITRON z Fieldbus Y070.249
Przytacze sterowania i sygnatow zwrotnych
Wejscia Wyjscia
ﬁ:_; [ binarne I analogowe [ analogowe [ binarne ]
< 24/48V 0/4...20mA 0/4...20mA 24148V
§ 1) 1) 3
&i AO1 N O G O . _
g = P& &
M4 i M4 Py PROFIBUS / MODBUS
X Kanat 1 Kanat 2
- gl 3 o ECEEEEEERE ss L '
H 3B = oligl gl o< IR
Hg ai‘s“‘igé‘é‘ W“AH‘*H&%Ei?;*;;E?S a‘%‘ ﬁlelilzlgl%lilzl
g T T T T T T TT T T T TT T T

gXKl234275691011121314484950781518161719202122232425263839 2829303132333435:
© l . |
3 i Fieldbus i
= (ptytka w ostonie przytacza) .
& i 1
! !
COM-SIPOS i NS o] |
l T — |
USB 2.0 e<> BIuetooth)li ' ‘ OFF ‘ ‘ OFF ‘ i
- iy 4& .
- =
i ] = l ] T ] !
‘ ‘ T I O i
L) {p2e] W [P2a W |- =~ {p2er] W [Pog? W |-+ =
. .. . . 1 I I !
] Podlaczenie elektryczne napiecia zasilania _[o{o] - I R
S == _ 1A 1B|2A 2B||3A 3B|[4A 4B
- N o of o 4
z J z| a 3 S 3] a Standard A
2 ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretka \_*@'_[
2 T T T T T T T na obudowie elektroniki) 29
.............. - RPN R A 24V DC
Kanat 1 Kanat 2
ngK u2 v2 @ XK Ui viwi &®
= | T[] 1T
_% L N PE L1 L2 L3 PE
>
E 220-230V AC/ 380-460V AC/
110-115V AC 190-200V AC
Zasilanie 1-fazowe Zasilanie 3-fazowe
Przytacze klienta — przyktady pofgczen:
Opis wtyczki XK
Przyktad podtgczenia I: ,,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejs'cia i wyjs’cia zasilane sg z modutu elektroniki prqdem o napieciu 24V DC)
11 12 14 7 15 81617;;;;;;%%
Przyktad podigczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)
2 3 11 12 13 14 48 49 17 19 20 21 22 23 24 25 26 38 39 o
B ‘ Q% %} Q% Q% % Q% % Q% g \g\
>
z z us ® L:J 000X+
8B Y
(DC) (DC) (24V DC) (24v DC)?

1) obszary odizolowane galwanicznie: mogg by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania prgdem o napieciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyj$ciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistrale polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

3) opcja

5) do 4 przytaczy P24 i M na ptytce przytgczeniowej

|- Maksymalna $rednica przewodow: i

| - 6mm’ zasilanie

| - 2,5mm? przewéd sterujgcy |

Przewdd sterujgcy mu
—_
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si byé ekranowany! J
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Schemat elektryczny PROFITRON z Fieldbus i Swiattowodem Y070.361
Przylacze sterowania i sygnatéw zwrotnych
Wejscia Wyijscia
: [ binarne analogowe [ analogowe [ binarne ]
< 24/48V 0/4...20mA 0/4...20mA 24/48V
g 1 1) K 1
g AO2 AOL ; L G SR G G O
g = = ! i A i A
|
¥ i 7 m ¥ 1 & PROFIBUS / MODBUS ZA
I
i Kanat 1 d
£ o N o i <« N o o o < w e ~ gl ¢
= = T = = = < g o 2 29 9o Q@ 9 9o o I
qg, %ég E?g S < ‘ ‘ E’ﬁ%g‘gﬁfz:ﬂ 2| :é 2| :é E:
Hg NS HIEREE JBE 8T M NEREEEEEEEE 3‘9‘3‘3‘ NI
g Lol N ol
2 T 77177 TTT T TTTTTTT T T7T
lg XK|L 2 3 4275 6 9 10 11 12 13 14 48 49 50 7 8 15 18 16 17 19 20 21 22 23 24 25 26 -: 28 29 30 31 : 38 39
@
= 7) bl oo 6)7) [6)7) H H
| |
g u ‘ ; Zlgcze swiattowodowe
E. ' (ptytka w ostonie przytacza) '
= R ——— 97
- Fieldbus (bez redundancii) i o)
COM-SIPOS ! Urzgdzenie p '
"Your1 N1 out2 N2 © Ty
USB 2.0 <o Bluerovoth* ; ou RO
<| of of = \\\yj . - - 24v DC?)
‘ ‘ TX  RX TX  RX
. .. . . | |
] Podlaczenie elektryczne napigcia zasilania _<J | L -
e —————
2 . .
:g: j‘ Z‘ ,&J‘ j‘ ﬁ‘ ‘j‘ ,&J‘ St Urzadzenie p-1 Urzadzenie n+1
& ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ (gniazdo USB pod zakretka
S T T T T T T T na obudowie elektroniki)
gXK uz2 v2 @ XK ulrviw @
= [ ]] T ]
$ L N PE L1 L2 L3 PE
>
3 220-230V AC / 380-460V AC /

110-115V AC
Zasilanie 1-fazowe

190-200V AC
Zasilanie 3-fazowe

Przytacze klienta — przyktady potgczen:

Opis wtyczki XK

Przyktad podigczenia I: ,zasilanie wewnetrzne 24V DC*
(tutaj wszystkie wejscia i wyjscia zasilane sg z modutu elektroniki prgdem o napigciu 24V DC)

1 12 6 17 19 20 21 22 23 24 25 2

LT TES UL [888883E

Przyktad podtgczenia I1: ,zasilanie zewnetrzne 24/48V DC“
(w tym przyktadzie wszystkie odizolowane galwanicznie obszary zasilane sg zewnetrznie z réznych zrédet zasilania 24/48V DC)

11 12 13 14 48 49 19 20 21 22 23 24 25 26 38

J B [ rrereeesl

() (24" Do) (24v DC)?

—

2 3
|

(bC)

1) obszary odizolowane galwanicznie: moga by¢ zasilane z réznych zrédet zasilania pradem o napieciu 24/48V DC

2) dodatkowe zasilanie 24V DC modutu elektroniki (w razie potrzeby)
(W przypadku zaniku energii elektrycznej nadal jest podawana warto$¢ rzeczywista pozycji i stan urzadzenia na binarnych wyjéciach sygnatowych 1-8.
Komunikacja przez COM-SIPOS lub magistrale polowg - zmiana parametréw lub odczyt stanu urzadzenia - jest mozliwa.

3) opcja

6) uzwojony fabrycznie przewdd potgczeniowy wytgcznie z opcjg ,C17" (przewdd $wiattowodowy w topologii linii/gwiazdy)
|- Maksymalna $rednica przewoddw:
| - 6mm’ zasilanie

| - 2,5mm? przewod sterujacy

7) uzwojony fabrycznie przewdd potgczeniowy wytgcznie z opcjg ,C18"
(PROFIBUS, przewdd $wiattowodowy w topologii pierscieniowej)

Przewod sterujgcy musi by¢ ekranowany!

Y070.304/PL
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Elektryczne napedy wieloobrotowe 2SA7

Dane techniczne

Wydanie 05.19 Y070.304/PL
Zmiany zastrzezone!



